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% 1. BEZEICHNUNG

‘B Aufbau der Bezeichnung ;
N Servosteligerat X, X, xs X4 X5 X¢ X;  TGL43333

Benennung:-— T -]

Geréatevariante
nach Tabelle 1

Nenndruck
nach Tabelle 2

NenngrélRRe |
nach Tabelle3

Spulenwiderstand
nach Tabelle 4

- Uberdeckung , g ; '
‘nach Tabelle5 _ '

Modifikation
nach Tabelle 6

i Ausflihrung
nach Tabelle 7

¢

Verlag: Ve,  fiir Standardisierung — Bezug: Standardversand, 701

Standardnummer

Bezeichnungsbeispiel

Bezeichnung eines Servostellgerates — Variante mit mechanischer Riickfiihrung {3}, Nenndruck 6,3 MPa (2), Nenn-
gréBe 10dm?*/min (2), Widerstand 22Q (0), positive Uberdeckung an der Zulaufkante und negative Uberdeckung an
der Ablaufkante (9), Modifikation ohne Sondervereinbarung (0), Normalausfiihrung (0):

Servostellgerat 322.0900 TGL 43333

(Wi-11. ; Lizenz-Nr, 785 — 318 87 ST 1088
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2. TECHNISCHE FORDERUNGEN

Ergénzend und prézisierend zu TGL 20700 gilt:

2.1. KenngréRen

Tabelle 1 Tabelle 2
X4 Geréatevariante | %2 Nenndruck max. Betriebs-
: = e _ druck
3 mit mechanischer MPa MPa
Rickfiihrung
2 6,3 7
- Tabelle3 Tabelle 4 .
X3 NenngréRe' Xq ~ Widerstand je Spule
dm?®/min - Q
2 10 0 22+2
4 20
Tabelle 5 Tabelle 6
xs | Uberdeckung xs | Modifikation
0 null 0 ohne Sondervereinba-
rung zwischen Hersteller
9 | anZulaufkante und Anwender
©|1 10bis15%und
- an Ablaufkante
—10bis —15%?
" Tabelle 7
X7 | Ausfiihrung
0 | Normalausfiihrung
1 DSRK-Ausfiihrung
2 Ex-Schutz-Ausfiihrung

1 Definition siehe Abschnitt 2.6.
2 Erlduterung siehe Bild 5
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e “}0.2. HauptmaBe

Die Gestaltung braucht der Darstellun

_mittel TGL 2897.
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2.3. Symbole, Leitungsanschliisse

Bild 3

Bezeichnung der Leitungsanschliisse:

A;B AnschluB fiir gesteuerten Volumenstrom

M;; M, MeBanschluf an Abzw. B

P AnschiuB fiir Eingangsvolumenstrom

T - AnschluB fir Ablauf- und Leckvolumenstrom

24. Ansehluﬂbelegungeln und Volumenstrom-
richtungen '

In der Kupplungssteckdose sind ] i

— fir Reihenschaltung der Spulen die Anschliisse 3
und 4 miteinander zu verbinden

— fir Parallelschaltung der Spulen die Anschliisse 1
und 4 sowie die Anschliisse 2 und 3 miteinander zu
verbinden. _

In Nullage des Riickfiihrhebels flieBt der gesteuerte

Volumenstrom aus Leitungsanschiu B

— bei Polaritét ,plus” des elektrischen Steuerstromes
an AnschluB 1 sowie ,minus” an AnschiuR 2 (Rei-
henschaltung oder Parallelschaltung der Spulen)

- — oder bei Auslenkung-des Hebels der Handzusatzbe-
tétigung in Richtung Steckverbinder.

Dieser gesteuerte Volumenstrom wird durch Bewegen

des Riickfihrhebels in Richtung Endlage 2 verringert

und im Koinzidenzfall zu null.

Bei Vertauschen der Polaritét oder Auslenkung des He-

bels in entgegengesetzte Richtung flieRt der Volumen-

strom aus LeitungsanschluB A, wird verringert durch

Bewegen des Rickfiihrhebels in Richtung Endlage 1

und im Koinzindenzfall zu null.

2.5. Einsatzbedingungen

Tabelle 8
Benennung ; MaB- Wert
einheit
min. kinematische Betriebs- 2 neee
viskositét il B0
max. kinematische Betriebs- 2 A Ash
viskositat : Wi | Aede10
max. kinematische Start- 2 ' -6
viskositat s 100 1
min. Betriebstemperatur 0 =
des Fliids : K(°C) 268( _5)
max. Betriebstemperatur 5 ;
dies Fliiids . ~K(C) | 353 {.30}.
min. Starttemperatur des s Py
Fluids K(°C) | 248(-25)
min. Umgebungstemperatur K(°C) | 233(—40)
max. Umgebungstemperatur | K°C) 353(80) |
Nennfilter- beixs=0 pm =25
feinheit beixg = 9 =16
max. S.-Wert bei X5 = 0 ol 23m
nach TGL 28084/06 bei X5=9 13m
zu verwendende Fluids Hydraulik6l HLP 38 F,
HLP46F, HLP68F
; TGL 17542/03 ,
Einsatzklasse - |-40/+80/60/90//4101
' |TGL9200/03

Im Bereich der kinematischen Viskositit groRer
400 - 107° bis 4000 - 10~®m?/s darf das Servosteligerit

" durchstromt werden. Die Regelungsfunktion ist nicht

gewidhrleistet.

2.6. Kennwerte

Eriduterung der Formeilzeichen:

Pb Betriebsdruckim Anschiu P
PT Ricklaufdruckim AnschiuR T
| elektrischer Steuerstrom

In elektrischer Nennsteuerstrom
Q . gesteuerter Volumenstrom (Ausgangsvo-
lumenstrom)

Q, gesteuerter Nennvolumenstrom

0] Schwenkwinkel des Rickfiihrhebels, vergleiche
Bild 1 :

Ape Druckabfall im Servosteligeréat :

Apm  Druckabfall zwischen den Anschliissen A und B
(Lastdruckdifferenz)

Al max. elektrische éteuerstroménderung, bei der
infolge Uberdeckung an den Steuerkanten
Q=0ist , ;

Aly  elektrischer Steuerstrom entsprechend dem
Hysteresebereich- ; :

3 Verglalcha'TGL 37072, TGL 42028, TGL 43332, Der Einsatz
anderer Fluids ist zwischen Anwender und Herstsller
schriftlich zu vereinbaren.



TGL 43333 Seite 5

R fr’peﬁhition der NenngréBe

Die NenngroBe eines Servostellgerates TGL 43333

entspricht seinem gesteuerten Nennvolumenstrom Q.-

in dm*min bei Nennbedingungen, elektrischem
Nennsteuerstrom |, und Druckabfall Apg = 1,6 MPaim
Servostellgerit. Dabei ist

Apg = pp — Apm — pr
Nennbedingungen

Fﬁr'NenngrSBe, Nullvolumenstrom, max. Hysterese
und Frequenz bei Phasendrehung gelten folgende
Nennbedingungen:

kinematische Nennviskositat (35 +5) 10" m2/s

Fluid 'HLP46 FTGL 17 542/03
Nennumgebungstemperatur 293K + 5K (20°C +5 K)
Vorstehende Temperatur gilt auch fiir den Spulenwi-
derstand. :

e Tabelle 9
oy

KenngroRe | MaRi- Meit bei Nenngro R
einheit dm®/min
10 | 20
min. Betriebsdruck MPa 1
max. Ricklaufdruck ‘MPa 0,55
Priifdruck MPa |’ 8
Nullvolu- beixs=0 dm3/minl =15 =25
men- _ : ;
Istrom* beixs=9 =08
elektrischer Nenn- : '
steuerstrom je Spule® | mA 50
Frequenz®bei Phasen-
drehungum —90° - Hz : =15
max. Hysterese™ - % 6
Schutzgrad - - '
TGLRGW 778 — IP54
beix; =0
max. Stellmoment der '
Handzusatzbetatigung | N°™M CTE
Anzugs- M6 x 22
moment TGL0-912- | , 1511
derBefe- 109 N-m -
stigungs- M6 x 75 : :
schrau- 7G| 0.931- 10+05
ben 8.8

Weitere KenngréRen siehe Abschnitt 2.1.

Kennlinien

Bild 4 — Volumenstrom _ bei Nulliberdeckung des
Steuerkolbens

X1=3;X%=9

- Q us
Gy}

ALy
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: as as @
§E-assan 3
Apg = 5MPa=kanst.
—?35 P = 0°=lonsi

-5
AI
Bild 5— Volumenstrom bei positiver Uberdeckung
des Steuerkolbens

Die Punkte A und A’ der Kennlinien der Bilder 4 und 5
mussen in den zugeordneten schraffierten Bersichen
liegen.

4 einschlieBlich Steuervolumenstrom der ersten Stufe
- & dberlastbar bis zum 1,5fachen Wert des Nennsteuerstro-

mes

6 aufgenorhmen bei Nenndruck, Nennbedingungen und

Amplitude 0,21,

7 fur einen Werkstoff des Aufnahmekérpers mit der Zugfe-

stigkeit R, = 245MPa
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X =3x5=0
=

Pmax
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Bild 6 — Schwenkwinkel bei
Nulldberdeckung
des Steuerkolbens
X;=3;Xs =9
2
ﬂmx -
..1 -
0p 1
.
In
-1

Bild 7 — Schwenkwinkel bei
positiver Uberdek-
kung des Steuerkol-
bens

Die Diagrammé der Bilder 6 und 7 gelten fiir den statio-,
naren Zustand; Q = 0. Die Kennlinie eines Servostell-
geréates muB in dem zutreffenden schraffierten Bereich
liegen.

Arbeitsbereich des Rickfiihrhebels:

Pmax = — 18° bis 18°

2.7. Lieferangaben

Dichtungen, Befestlgungsschrauben, Scheiben und
elektrische Steckverbinder gehdren zum Lieferum-
fang. ot

Hinweise

Im vorliegenden Standard ist auf folgende Standards Bezug
genommen:

TGLRGW 778; TGL 2897; TGL 9200/03; TGL 17542/03;

TGL 20700; TGL 28084/06; TGL 32855; TGL 35001/03; 4
TGL 37072; TGL 42028; TGL 42902; TGL 43332; TGL0-912; -
TGL 0-931 : E
Einheitliches System der Konstruktionsdokumentation des'
RGW:; Symbole der Hydraulik und Pneumatik siehe TGL 8672
Hydraulik und Pneumatik; Hydraulische und pneumatische
Einrichtungen; Begriffe, Formelzenchen, MaReinheiten siehe

TGL20703

Hydraulik, Geréte, Aggragate und Antnebe, Prufung siehe
TGL 20706

Hydraulik; Gerite, Aggregate und Antr;abe Priifung siehe
TGL 20706

Hydraulik; Elektrohydraulische Servoventile, zweistufig; Be-
zeichnung, technische Bedingungen siehe TGL 33649
Hydraulik und Pneumatik; Erzeugnisse; Kennzeichnung, Ver-
packung, Transport und Lagerung siehe TGL 42758



Abmessungen

Abb. 5 Servoventil

Abb. 6 Handstelleinheit

1 Pilzknopf
2 Endtaster
3 Drehknopf

Abb. 7 Unterplatten

4 Montageflache fiir Servoventil
5 Einschraubbohrungen M 16 x 1,5 TGL 0-3852
1) Mindest-Ausbaufreiheit
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Anwendung

Elektrohydraulische Servoventile eignen sich fiir die stetige Rege-
lung der verschiedensten physikalischen GréBen, wie Positionen,
Durchfliisse, Driicke, Temperaturen, Geschwindigkeiten, Drehzah-
len, Bandspannungen, Kantenlogen u.a. Insbesondere hat sich
das vorliegende Servoventil auf folgenden Anwendungsgebieten
bewdhrt:

Elektrohydraulische Kantenregelungen

Die Lage einer Bandkante wird elektrisch (z.B. fotoelektrisch) ge-
messen und mit Hilfe einer geeigneten Einrichtung beeinfluBt, um

@ einen geraden Einlauf des Bandes von einem Bund in eine
Maschine oder Anlage

@ ein kantengerades Aufwickeln eines aus einer Maschine aus-
laufenden Bandes auf das Bund

@ einen geraden Bandlauf durch eine Maschine oder Anlage
oder dhnliches zu erzielen.

Es kénnen dabei auch beide Bandkanten abgetastet werden, um
ein in seiner Breite schwankendes Band in Bezug auf seine Mittel-
linie gerade zu fiihren oder aufzuwickeln.

Andererseits kdnnen auch bestimmte Einrichtungen einer verlau-
fenden Kante oder Farbtrennungslinie nachgefiihrt werden, um
z.B. eine Textilbahn vor dem Veredeln im gleichbleibenden Ab-
stand von den Kanten einzuspannen oder aufzunadeln, um einen
Leimstreifen im gleichbleibenden Abstand von der Kante aufzu-
tragen, um eine bedruckte Bahn im gleichbleibenden Abstand von
einer Farbtrennungs- oder Markierungslinie zu trennen u, . mehr
Bisher erfolgle ein Einsatz an Béndern aus Stahl, Kunstleder, Pa-
pier, Textilgeweben und -gewirken, Vliesstoffen, Aluminiumfolien
und Kunststofien.

Weitere Informationen siehe Prospekt .Elektrohydraulische Kan-
tenregelungen®.

Elektrohydraulische Stellantriebe

Gegenwdrtig vermdgen nur die elektrohydraulischen Stellantriebe
den steigenden Forderungen nach gréBeren Stellkrdften und
kiirzeren Stellzeiten fiir die Betdtigung von Stellventilen, insbeson-
dere bei deren Einsatz in Kraftwerksanlagen, zu folgen.

Elektrohydraulische Stellantriebe werden sowohl fiir die Betati-
gung der sog. Einheitsstellventile TGL 21 621 als auch von Speise-
wasserregelventilen, Hochdruck- und Niederdruck-Dampfreduzier-
und Kiihistationen, Dampfzustandswandlern u.&. eingesetzt.
AuBerdem dienen sie zur Betstigung von Drallreglern an Frisch-
liftern und Saugzugliiftern.

Weitere Informationen siehe Prospekt ,Elektrohydraulische Stell-
antriebe”.

Kopiersteuerungen

Mit Hilfe der fotoelektrischen Abtastung von Schablonen oder ge-
zeichneten Konturen werden Kopierarbeiten in einer oder in zwei
Koordinaten auf elektrohydraulischem Wege durchgefiihrt. Bisher
erfolgte der Einsatz fiir das Brennschneiden und Kopierfrésen.

Weitere Einsatzgebiete sind:
@ Bandzugregelungen
@ Priifstéinde und Simulatoren fiir Kraftfahrzeuge

Die erfolgreiche Anwendung elektrohydraulischer Servoventile er-
fordert spezielle Erffahrungen und neben Kenntnissen der Hydrau-
lik vor allem auch solche auf den Gebieten Elektrotechnik, Elektro-
nik und Regelungstechnik. Wir empfehlen lhnen daoher die Zu-
sammenarbeit mit unseren erfahrenen Fachleuten bereits im Sta-
dium der Projektierung und Konstruktion einer Maschine oder An-
lage, um schon hierbei die notwendigen regelungstechnischen
Gesichtspunkte berlicksichtigen zu kénnen. Neben der Projektie-
rung und Lieferung der kompletten elektrohydraulischen Regel-
anlagen Gbernehmen wir auch deren Montage und Inbetrieb-
nahme sowie die Teilnahme am Probebetrieb.

Bestellangaben

Bei der Bestellung eines Servoventils werden die Baugruppen-
nummern unter Beachtung der Lage des Bohrbildes fiir die hy-
draulischen AnschluBbohrungen (sieche Bild 5) von links nach
rechts angegeben. Soll zum Lieferumfang des Servoventils eine
Unterplatte gehéren, so ist deren Baugruppennummer unter die
der Steuereinheit zu setzen.

Bestellbeispiel 1:

Bezeichnung eines Servoventils, bestehend aus Handstelleinheit
(20), Steuereinheit mit Nulldeckung (01) und elektromagnetischer
Stelleinheit (50) :

Servoventil 20 x 01 x 50 HYS 1 - 17 509

Bestellbeispiel 2:
Bezeichnung eines Servoventils, bestehend aus elektromagneti-
scher Stelleinheit (50), Steuereinheit mit Unterdeckung (03), Ab-
schluBdeckel (75) und Unterplatte mit Filter und Doppelriickschlag-
ventil (82):
Servoventil 50x03x75 HYS 1-17509
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